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'RPAS Y SU EMPLEO
EN OPERACIONES

LECCIONES APRENDIDAS Y
TECNOLOGIA FUTURA
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OTipos de RPAS
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oCaracteristicas Principales

P'

OPros OPros
ODespegue Vertical OMayor autonomia que un Multi.
oCapacidad de Hover OMayor velocidad

OCapacidad de volar a
baja altura
OMejoras para su uso OMejoras para su uso
ORedundancia con oODespegue con catapultas

mas de 6 motores OAterrizaje mediante paracaidas
oOUso de motores
coaxiales

Ing.- Ramiro Saiz
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OTipos de Multicopteros
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OControladoras de vuelo

o joxclhawik
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OEjemplo de Integracion de componentes

L |
Eetm Hazelhurst |

oo
I Motor 4 Motor 3
outopicot

@

Mator 1

Lithium lon
Polymer Battery

PPM Sum _+
Receiver

Telemetry

Tablet

covact o raant
7 cowc 0 ot st

Transmitter




ORadio Control
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OModos de Vuelo Basicos en Multicopteros
OGPS .
OAltitude
OManual
OAuto / Guided / Follow Me

oControles de Orientacion
Olntelligen Orientation Control (I0C) / Simple Mode
OHome Lock

oConfiguraciones adicionales
OMonitor de bateria - Auto Aterrizaje
OFailsafe - Retorna al punto de despegue

Ing- Ramiro Saiz
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OFuncionamiento del RPAS

| Nl

msslusslaalp

5,8Ghz

Radio Control Ground Station
(Control Waypoints)}

Y
Control Manual
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OGround Station / Telemetria

Aj‘ Mission Planner 1.2.53 mav 1.0
/;\ () com3 v 115200 ~ N

- Donate

N

Prev: 307.86 m
Home: 221.66 m

$.a Ba Wl ngy

® 8 Q

Wavypoints

WP Radius ~ Loiter Radius  Default Alt RTL@def Alt Add Below
20 45 100 W Verify Height

- Command | ¥ | Long ]Alt | De\ele| Up | Dowr‘
RN \v~vPOINT 0 |37.8713992 |-122.3152423 | 100 [ O

Pl WAYPOINT 378712519 -122.3157560 | 100

ERll DO_DIGICAM_CONTROL [ | o o [
N v vPONT o | |378710676 |-1223163877 100 |HE
B3l DO_DIGICAM_CONTROL o | 0 lo
[ WAYPOINT
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~ OBaterias Li-polimero (LiPo)

OPROS .
oTienen mucha capacidad de almacenamiento de energia
OPueden erogar mucha potencia - Requerida en multirrotores
oSon livianas (Tienen una peso por Watt que no tienen otras baterias)
OoSon energia limpia y eficiente

OCONS
ONo deben descargarse mas de 3.7V por celda
ONo deben ponerse en corto circuito
ONo deben golpearse fuerte
ODeben cargarse acorde a las especificaciones

Ing. Ramiro Saiz
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OCheck List - Preparacion En Oficina/Taller
v Tener Radio Control Cargado )

v/ Tener Lipo Cargadas

v'Tener Camara Cargada y con Memoria

v/Tener Monitor LCD con Bateria

v/ Tener Computadora/Tablet cargada

v'Llevar todos los cargadores

v/ Verificar pronostico del tiempo

v/ Verificar lugar de vuelo
v'Ver altura de vuelo
v/ Verificar si hay torres eléctricas

Ing- Ramiro Saiz
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OCheck List - Previo al Vuelo
v/ Verificar Radio Control Cargado y con Sefal
v/ Verificar Carga de Bateria Lipo
v/ Verificar Integridad del RPAS (Nada Suelto)
v'Encender Camaras / Accesorios Extra
v'Encender Monitor LCD en el Recptor
v'Encender Computadora/Tablet
v/ Verificacion visual del estado del tiempo y viento
v/ Verificacion visual del lugar de vuelo

Ing- Ramiro Saiz
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OCheck List - Para iniciar el Vuelo
\/Esperar a la senal de GPS y despegar )
v Dejar estabilizado al RPAS para ver si esta correcto

v'Hacer prueba de movimientos en todos los sentidos

Ing. Ramiro Saiz
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D ﬂﬂmI No superar los 120 metros de altura

Vem ¢
Verificar las condiciones climaticas "'."*
P
- Y
J'f W‘\
! i v No volar cerca de aeropuertos
'l‘ @ ,

Tener contacto visual con el UAV @

Ing. Ramiro Saiz
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Futuro de los RPAS
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OActualidad y Futuro de Los RPAS

OMas sensores para mejorar el vuelo
OPTICAL FLOW - (Ya esta en uso)

10cm

«— LT AT
A

2m
IJI II 1 m
+ ‘- v + .
v ! v .
— VN, \
flower mowves all the way

flower moves 172 way
across sensor's field of wview

across sensor's field of view

~Ing. Ramiro

Sailz
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OActualidad y Futuro de Los RPAS
OMas sensores para mejorar el vuelo
Obstacle Avoidance - LIDAR

Imager

Ing. Ramiro Saiz

18 de 25



__Jn Sitio Argentino de Produccién Animal

((ARPASA
A\ R

OActualidad y Futuro de Los RPAS
OMas sensores para mejorar el vuelo
Obstacle Avoidance - Micro Radar

lng-"Ramiro Saiz
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OActualidad y Futuro de Los RPAS
OMejores fuentes de energia

Baterias de Hidrogeno/Fuel (2 a 4hs de vuelo)

Ing. Ramiro Saiz
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OActualidad y Futuro de Los RPAS
ONuevas formas de RPAS

Pocketcopter

battery status lights

power switch connectivity status light

3D camera module
records in 20 and 3D

Ing. Ramiro Saiz
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OActualidad y Futuro de Los RPAS
OMas poder de procesamiento

Computer VISION - Tracking y Conteo

...Ing- Ramiro Saiz
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OActualidad y Futuro de Los RPAS
OMas poder de procesamiento

Computer VISION - Posicion de Objetos

Ing. Ramiro Saiz
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El futuro de los RPAS...
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El futuro de los RPAS...
Lo estamos haciendo!
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